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Podatnos¢ diagnostyczna jest jedng ze sktadowych:
a. podatnosci eksploatacyjnej
b. prognozowania
C. genezowania
d. podatnosci wytrzymatos$ciowe;j
Diagnozowalno$¢ obiektu nie wyraza si¢ poprzez:
a. stopien automatyzacji dziatan diagnostycznych
b. wspoldziatanie diagnozowania ze sterowaniem obiektu
c. skuteczno$¢ i wiarygodnos¢ metody diagnozowania
d. ocene udziatu ilosciowego miar sygnatéw procesow degradacji
Okresleniem stanu technicznego w danej chwili jest:
a. prognoza
b. diagnoza
C. geneza
d. optymalizacja
Symbol graficzny na schemacie elektrycznym pojazdu samochodowego oznacza:

N F

F

czujnik temperatury zasysanego powietrza
czujnik zawartosci tlenu w spalinach z grzatka
czujnik temperatury spalin
sonda lambda z czujnikiem temperatury spalin
Szczegdtowa ocena podatnosci diagnostycznej nie powinna obejmowac:
a. analizy funkcjonalng obiektu badan
b. identyfikacji konstrukcyjnej obiektu
c. identyfikacji diagnostycznej obiektu
d. realizacji eksperymentu diagnostycznego
Wskaznikami podatnosci diagnostycznej nie sa:
a. wskazniki modelowe
b. wskazniki technologicznosci diagnostycznej
¢. wskazniki operacyjne
d. wskazniki ekonomiczne
Wystepujacy w elementach maszyn rodzaj niszczenia jest zalezny od wielu czynnikéw. Ktore czynniki zaleza od
rodzaju obcigzen?
a. geometryczne
b. kinematyczne
c. dynamiczne
d. materiatowe
Btedy prognozy nie zaleza od:
a. bledow w danych wejéciowych, tj. zaburzeniami W obserwacjach diagnostycznych, wadliwym
przetwarzaniu sygnatow diagnostycznych, czy niepoprawnej agregacji danych diagnostycznych
b. btedow wybranego modelu prognostycznego, tj. jego niedoskonatoscia, zwiazang z nadmiernym
uproszczeniem modelowym opisywanej rzeczywisto$ci, niedoskonato$cig estymacji jego parametrow,
czy wadliwoscig jego konstrukcji
c. blednie przyjetych zatozen modelowych
d. bledow wynikajacych z realizacji procesu wartosciowania
Do badan empirycznych nie naleza:
a. obserwacje
b. do$wiadczenia
C. przeczucia
d. eksperymenty
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10.  Automatyzacja badan diagnostycznych, jak i wspomaganie ich technika komputerowa nie powoduje:
a. zmniejszenia wiarygodnosci i pewnosci uzyskiwanych wynikow
b. zmniejszenia czasu realizacji badan i ekstrakcji diagnozy
C. zmniejszenia wymagan co do ilosci i kwalifikacji personelu obstugujacego
d. obnizenia kosztow utrzymania maszyn w ruchu
11. Do rodzajow testow diagnostycznych nie zaliczamy metody:
a. macierzy Boole’owskich
b. réznych prawdopodobienstw
¢. najmniejszych kosztéw kontroli
d. podzialu potéwkowego
12.  Podstawowe kategorie modeli symulacyjnych obejmuja:
a. modele niezalezne od czasu
b. wiasnosci metody Storcowa
c. modele zalezne od czasu
d. wiasciwosci zmiennych stanu
13. Do modeli specjalnych zaliczamy:
a. modele modalne
b. modele diagnostyczno — niezawodno$ciowe
c. modele symptomowe i holistyczne
d. modele neuronowe i rozmyte
14.  Cechy decydujace o stopniu zagrozenia dla zycia lub zdrowia ludzkiego, zagrozeniu $rodowiska, zagrozeniu
uktadéow wspotpracujacych oraz catkowitej utracie wartosci uzytkowej obiektu (wyrobu), podlegajace
monitorowaniu to:
a. cechy krytyczne
b. cechy wazne
c. cechy malo wazne
d. cechy pomijalne
15. Dzial nauk praktycznych zwigzanych z przeksztalceniem wybranego fragmentu rzeczywistosci w ujgciu
energetycznym, materialnym i informacyjnym, majacych na celu ocene stanu technicznego i jego zmiany w czasie
to?
inzynieria diagnostyki technicznej maszyn
inzynieria materiatowa elementéw maszyn
eksploatacja
d. wartoSciowanie
16.  Symbol graficzny (rysunek) na schemacie elektrycznym pojazdu samochodowego oznacza:
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fzujnik potozenia przepustnicy
czujnik temperatury ptynu chtodzacego
czujnik potozenia pedatu przyspieszenia
czujnik spalania stukowego
17.  Zadania funkcjonalne diagnostyki nie obejmuja:
a. diagnozowania procesow  przemystowych - (nadzér zatozonych —parametrow  procesowych
(temperatura, objetos¢ przeptywajacego medium, ci$nienie)
b. diagnozowania realizacji zadan funkcjonalnych (zuzycie paliwa, moc jednostkowa, czas przejazdu)
c. diagnozowania metod badawczych
d. diagnozowania uszkodzen (monitorowanie wystgpienia uszkodzenia w celu zapobiegania ich rozwojowi
i konsekwencjom awarii)
18.  Symbol graflicznly (rysunek) na schemacie elektrycznym pojazdu samochodowego oznacza:
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czujnik cisnienia w kolektorze wydechowym z czujnikiem temperatury
czujnik MAP z czujnikiem temperatury cieczy chlodzacej

czujnik MAP z czujnikiem temperatury powietrza

czujnik podcisnienia w kolektorze ssacym z grzatka
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Ktore pozycje zawieraja standardy diagnostyczne?
a. SAE J1850
b. EVAP
c. CAN
d. 1SO 9141
Ktore elementy sa nieustannie monitorowane przez system diagnostyczny?
a. system paliwowy
b. recyrkulacja spalin
C. przerwa zaptonu
d. system odparowywania (EVAP)
Monitor przerwy zaptonu obstuguje dwa typy przerw zaptonu. Ktore typy?
a. przerwa spowodowana uszkodzeniem reaktora katalitycznego
b. przerwa zwigzana z wtryskiwaczem
C. przerwa zwigzana z emisjami
d. przerwa spowodowana przez wadliwg $wiece zarowg
W przypadku czujnika lambda umieszczonego za katalizatorem jakie rzeczy sa monitorowane?
a. czy funkcja wstgpnego podgrzewania jest aktywowana
b. jak bardzo zmienia si¢ napigcie czujnika
C. ile czasu zabiera zmiana napiecia czujnika o okreslong warto$¢
d. liczba przejs¢ pomiedzy stanem mieszanka bogata - uboga
Monitorowanie katalizatora jest oparte na korelacji pomiedzy ktérymi dwoma charakterystykami:
a. zdolno$¢ magazynowania tlenu
b. wydajno$¢ konwersji
C. napigcie wejsciowe czujnika lambda
d. zdolno$¢ do absorbowania ceru
Preznos$cia pary paliwa nazywamy:
a. najwieksze ci$nienie fazy gazowej paliwa w rownowadze z faza ciekla paliwa
b. maksymalne dopuszczalne cisnienie paliwa w zbiorniku
C. cisnienie fazy gazowej w momencie skraplania
d. miar¢ dgznosci paliwa do przej$cia w stan parowy
Zadania czgsci pierScieniowej ttoka to:
a. uszczelnia komory spalania
b. prowadzenie pier§cieni w cylindrze
c. uchwycenie pierscieni w tloku
d. zapewnié¢ prawidtowg powierzchni¢ styku z cylindrem
Na rysunku zsostal przedstawiony przebieg czasowy dla:
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a. fczujnika spalania stukowego
b. hallotronowego czujnika potozenia walka rozrzadu
c. reaktancyjnego czujnika potozenia watu korbowego
d. optycznego czujnika potozenia watka rozrzadu
W silnikach spalinowych stosujemy pierscienie ttokowe:
a. uszczelniajace
b. smarujgce
c. Slizgowe
d. zgarniajace
Dotadowanie mechaniczne silnika uzyskuje si¢ 0d napgdzanej od silnika:
a. sprezarki wyporowo — przegrodowej
b. sprezarki promieniowe;j
C. turbosprezarki
d. sprezarki obrotowe typu topatkowego



29.  Zuktadu rozrzadu nalezy wykluczy¢:

a.
b.
C.
d.

zawory

tlok

drazki popychaczy
koto zamachowe

30.  Symbol graficzny (rysunek) na schemacie elektrycznym pojazdu samochodowego oznacza:
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silnik wycieraczek wraz z regulacjg potozenia
pompe paliwa wraz z czujnikiem temperatury
potencjometr potozenia pedatu przyspieszenia
czujnik potozenia przepustnicy wraz z nastawnikiem
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